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WSTEP

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, danych
technicznych oraz metod oceny stanu technicznego alternatorow samochodowych i zasad
bezpiecznej obstugi stanowiska M0028.

Przed uzyciem M0028 (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza Instrukcje
obstugi.

W zwiazku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji, zestawu i oprogramowania
moga zostac wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.
Oprogramowanie zainstalowane na stanowisku podlega aktualizacji, a jego wsparcie moze zostac
zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko M0028 stuzy do oceny stanu technicznego:

1. Alternatorow samochodowych o napigciu znamionowym 12 i 24 V wszystkich typow oraz z
dowolnymi terminalami przytaczeniowymi.

2. Alternatorow samochodowych uktadu ,Stop-Start” 12 i 48 V. Diagnostyka takich alternatorow
odbywa sie w trybie alternatora i rozrusznika.

3. Rozrusznikow samochodowych o mocy do 11 kW o napieciu znamionowym 12 i 24 V bez
obcigzenia na biegu jatowym.

Stanowisko wyswietla zmierzone parametry w postaci oscylogramu w czasie rzeczywistym, co
pozwala zobaczy¢ petny obraz pracy urzadzenia i doktadniej okreslic jego stan.
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2. DANE TECHNICZNE

Napiegcie zasilania, V
Typ sieci zasilajacej
Moc napedu, kW
Wymiary (DxSxW), mm
Masa, kg

Liczba akumulatorow (nie jest zawarty w
zestawie)

Pojemnos¢ akumulatora

Automatyczne tadowanie akumulatora

Napiecie znamionowe badanych jednostek, V

Maksymalna dtugosc catkowita badanego
urzadzenia, mm (m)

Sterowanie stanowiska

400
Trojfazowa
7.5
655x900x1430
130

2 identyczne kwasowo-otowiowe po 12V

minimum 45 A-h
Tak
12, 24, 48

410 (0,41)

Na ekranie dotykowym 12"

Badanie alternatorow

12V
Obciazenie, A 24V
48 'V
Tryb badania
Regulacja obcigzenia (0-100%)
Obroty napedu, obr/min
Regulacja obrotow napedu
Wybor kierunku obrotu napedu
Typ przektadni (naped-alternator)
12V
Rodzaje testowanych alternatorow 2wV

48 V

300

150

50

Automatyczny / reczny
Ptynnie

0-3000

Ptynnie

Dostepnie

Pas klinowy / wieloklinowy

Lamp, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
C JAPAN, COM (LIN, BSS), S/A PSA

Lamp, COM (LIN), PWM
CAN
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Badanie rozrusznikow

Moc badanych rozrusznikow, kW do 11
Dodatkowo
Aktualizacja oprogramowania Dostepne
Baza danych alternatorow Dostepne
Zapisywanie wynikow diagnostycznych Dostepne
Wydruk Dostepne
Potaczenie z Internetem Wi-Fi (802.11 a/b/g/ac), Ethernet
Podtaczanie urzadzen peryferyjnych 2x USB 2.0
3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.
Stanowisko M0028 1

MS33001 - kabel do podtaczenia do ztacza alternatora z zestawem
przewodow adapterow

Kabel do podtaczenia klemy 50 rozrusznika 1
Adapter dodatniej klemy alternatora 2
MS0114 - Bezpiecznik topikowy (typ 22x58mm, prad 100A) 1
Modut WiFi 1
Klucz do drzwi stanowiska 2
Gniazdo state 16A 5P 400V 1
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1
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4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko zawiera ponizsze podstawowe elementy (rys. 1):

(3)

o
(2]

(5]
(1]

¥

Rysunek 1. 0golny wyglad stanowiska diagnostycznego

1 - Drzwiczki do dostepu do przedziatu akumulatora.
2 - Platforma robocza.
3 - Ostona ochronna.

4 - Ekran dotykowy — wyprowadzanie parametrow diagnostycznych badanego urzadzenia i
sterowanie funkcjami stanowiska.

5 - Panel sterowania.
6 - Kota obrotowe z hamulcem.
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Platforma robocza (rys. 2) zawiera nastgpujace elementy:

Rysunek 2. Platforma robocza stanowiska

1- Pasy napedowe alternatora, klinowy i wieloklinowy.

2 - Przewody zasilajace ,B+" ,B-".

3 - tancuch mocowania urzadzenia.

4 - Uchwyt zaciskow krokodylkowy kabla diagnostycznego.

5 - Kamera termowizyjna.

6 - Ztacze podtaczenia kabla diagnostycznego.

7 - Ztacze podtaczenia kabla diagnostycznego do klemy 50 rozrusznika.

Panel sterowania (rys. 3) zawiera elementy sterujace:

1 - przyciski sterujace dokrecaniem / poluzowaniem pasa napedowego alternatora.

2 - przyciski sterujace dokrecaniem / poluzowaniem tancucha mocowania urzadzenia.
3 - Przycisk ,,COVER" - otwiera blokade ostony bezpieczenstwa.

4 - Przycisk ,,OFF/ON” - wytaczenie/wtaczenie zasilania stanowiska. Stanowisko wytacza sie
kliknigciem na przycisk ,Wytacz stanowisko” w menu gtownym programu serwisowego.

5 - Przycisk ,,EMERGENCY STOP” - awaryjne zatrzymanie napedu alternatora i dokrecenie
tancucha / pasa.
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Rysunek 3. Panel sterowania stanowiska

W dolnej czesci ekranu znajduja sie (rys. 4): dwa ztgcza USB (poz. 1 rys. 4) do podtaczenia urzadzeh
peryferyjnych komputera (mysz, klawiatura, adapter Wi-Fi, drukarka), a takze jedno ztacze
sieciowe LAN (poz. 2 rys. 4).

Rysunek 4. Lokalizacja ztaczy USB i LAN

W zestawie ze stanowiskiem dostarczany jest uniwersalny kabel diagnostyczny MS-33001 (rys. 5),
ktory zawiera zestaw przewodow adapterow (rys. 6) do wygodniejszego potaczenia do terminali w
ztaczu alternatora.
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Rysunek 6. Zestaw przewodow adapterow

Kabel diagnostyczny MS-33001 ma ponizsze kolorowe oznaczenia przewodow, p. takze tab. 1:

e Pomaranczowy - ,S” (Sense pin) - terminal, za ktérego pomoca regulator napigcia mierzy
napiecie na akumulatorze i porownuje napiecie na akumulatorze i wyjsciu z alternatora.
Podtaczany jest do terminalu ,S";

e Czerwony - ,IG” (Ignition) - terminal potaczenia obwodu zaptonu, terminali: 15, A, IG;

e Biaty - ,FR” - terminal, przez ktory przesytane s3 dane o obciazeniu alternatora. Podtaczany
jest do terminali: ,FR", ,DFM”, ,M"";

e Szary - ,D+" - terminal, do ktérego podtaczany jest obwod kontrolki regulatora napigcia.
Przeznaczony do podtaczenia do terminali: ,,D+", ,L", ,IL", ,61;

10
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e 70ty - ,GC” - stuzy do podtaczenia kanatu sterujgcego regulatorem napiecia alternatora.

Podtaczany jest do terminali: ,,COM”, ,SIG", itp.

e Brazowy - ,K30” - jest podtaczany do klemy 30 rozrusznika, ktéra podtaczona do klemy ,+”

akumulatora.

e Fioletowy — ,K&45” - jest podtaczany do wyjscia elektromagnesu rozrusznika potaczonego z

silnikiem elektrycznym rozrusznika.

Tabela 1- Oznaczenie kolorowe kabla MS-33001

Zacisk/Ztacze

Terminal

S

IG

FR

Lamp

GC

K30 rozrusznika

K45 rozrusznika

1
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Dla wygody pracy z uniwersalnym kablem diagnostycznym zaleca sie umieszczenie zaciskow
krokodylkowych na uchwycie (poz. 4 rys. 2).

@

K30 Kas
LAMP (CAN_LO)(CAN_HI)
1

i

) k \, L'u ) f :":Av'

Rysunek 7. Zaciski kabla diagnostycznego zamocowane na uchwycie

Do diagnostyki alternatorow 48 V jest uzywany kabel MS-33401(rys. 8).

Ztgcze

do podtaczenia

Ztacze do stanowiska

do podtaczenia
do alternatora

Ztgcze OBD I
Rysunek 8. Kabel do testowania alternatorow 48 V

Do diagnostyki alternatorow w zestawie jest zestaw specjalnych kabli do szybkiego i bezpiecznego
podtaczenia stanowiska do ztacza alternatora (patrz rys. 9). Wyszukiwanie wymaganego kabla
odbywa sig za pomoca bazy alternatorow.

12
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Rysunek 9. Zestaw specjalnych kabli do diagnostyki alternatorow

Do diagnostyki rozrusznika uzywany jest kabel MS-33001 i kabel do podtaczenia klemy 50 (rys.6).

Rysunek 10. Kabel do podtaczenia klemy 50 rozrusznika

4.1. Menu stanowiska

Menu gtdwne stanowiska (rys. 11) zawiera:

1 - Przycisk wytaczania stanowiska.

2 - Menu wyszukiwania alternatoréow w bazie danych.
3 - Aktywacja trybu diagnostycznego alternatorow.

4 - Numer podtaczonego kabla.

5 - Wybrany typ diagnozowanego podzespotu.

6 — Wskaznik stanu dokrecenia tancucha i pasa.

13
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00

+ Front Door

Belt Chain AR

o  Right Door
@- Stopped by user 7 S

Rysunek 11. Menu gtéwne stanowiska

7 - Wskazniki stanu akumulatorow.

8 - Wskaznik otwartej / zamknietej ostony ochronnej.

9 - Wskaznik zamknietych drzwi stanowiska. Przy otwartych drzwiach diagnostyka nie jest
mozliwa.

10 - Wskaznik wciSnietego przycisku ,EMERGENCY STOP”.

11 - Aktywacja trybu diagnostycznego alternatorow.

12 - Wybor napigcia znamionowego badanego rozrusznika

13 - Menu ,,SETTINGS” - ustawianie parametrow stanowiska.

Menu ,SETTINGS” zawiera 4 zaktadki:
~General” - pozwala ustawi¢ nazwe firmy i jej kontakty. Istnieje rowniez mozliwoS¢ wyboru jezyka
interfejsu programu.
~Automatic Testing” - pozwala wybra¢ dla kazdego typu alternatora skrypt automatycznej
weryfikacji. Rowniez z tej karty mozna zarzadzac plikami skryptow i raportow automatycznej
weryfikacji, patrz zatacznik 2.

~Belt Tension” - umozliwia regulacje sity naciggu pasa i tancucha.

14
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~Service” - uzywany przez specjalistow serwisu producenta w przypadku wystgpienia awarii w
pracy na oprogramowaniu stanowiska, p. rys. 12.

MS005 Test Type | Beit Chain N -
Stopped by user Stopped by user o
~
General | Software Version 0026 Our contants g
Automatic

Testing

Hardware Version Warranty Obligation
Belt Tension]] 1C0032001751393039383132 Yy 9

Open TeamViewer

() Autorun [ weee )

3

Rysunek 12

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytgcznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).

2. Stanowisko przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach o temperaturze od +10 do +40 °C i
wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 75% bez kondensacji wilgoci.

3. Wytaczenie stanowiska nalezy wykonac za pomoca interfejsu programu serwisowego, klikajac
przycisk ,Wytacz stanowisko” Menu gtowne.

4, Uzyj przycisku zatrzymania awaryjnego ,EMERGENCY STOP” stanowiska tylko wtedy gdy jest
konieczne awaryjnie zatrzymanie napedu stanowiska, wytaczenie dokrecenia tancucha lub pas,
usuwanie zasilania z zaciskow zasilajacych.

5. Zaciski uniwersalnego kabla diagnostycznego powinny by¢ podtaczone tylko do zaciskow w
ztaczu alternatora.

6. Wytacz stanowisko, jesli nie ma by¢ uzywane.

15
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7. Podczas pracy ze stanowiskiem sie zabrania:
- przeprowadzenia diagnostyki alternatorow 2z obecnoScia oczywistych usterek
mechanicznych;
- ingerencji w jakikolwiek sposob w prace stanowiska;
- utrudnienia ruchu obracajacych sie czesci stanowiska.
8. Aby uniknac¢ uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.
9. W przypadku awarii stanowiska nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje i skontaktowac sie ze
stuzba wsparcia technicznego producenta lub przedstawicielem handlowym.

& OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla
zdrowia ludzkiego wynikajace z nieprzestrzegania wymagan niniejszej Instrukcji obstugi.

5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczone s3 specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.
2. Wytaczenie stanowiska jest obowigzkowe podczas sprzatania i czyszczenia stanowiska.
3. Miejsce pracy powinno by¢ zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ duzo wolnego miejsca.
4.\ celu zapewnienia bezpieczehstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRONIONE:
- podtaczenie stanowiska do sieci elektrycznej posiadajacej wadliwe zabezpieczenie
nadpradowe lub nie posiadajacej takiego zabezpieczenia;
- uzycie do podtaczenia stanowiska gniazdka bez styku uziemiajacego;
- uzycie przedtuzaczy do podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej. Jesli gniazdko jest
oddalone od miejsca instalacji stanowiska, konieczne jest dopracowanie sieci elektrycznej i
zamontowanie gniazdka;
- obstuga stanowiska w stanie uszkodzonym.
- samodzielna naprawa i dokonanie zmian w konstrukcji stanowiska, poniewaz moze to
prowadzi¢ do powaznych uszkodzen stanowiska i pozbawi¢ prawa do naprawy gwarancyjne;j.
5. Zabrania si¢ pozostawiania na stanowisku urzadzeh z uruchomionym napedem bez nadzoru.
6. Podczas montazu podzespotu na stanowisku i pozniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblng ostroznosé, aby zapobiec uszkodzeniu rak.
7. Zabrania sie otwierania drzwiczek w celu uzyskania dostepu do czesci zasilajacej stanowiska,
jesli stanowisko jest podtaczone do sieci zasilajacej 400V.

16
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5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Zwolnij stanowisko z materiatow
opakowaniowych, zdejmij folie ochronna z wySwietlacza (jesli istnieje). Po rozpakowaniu nalezy
upewnic sie, ze stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. W przypadku stwierdzenia
uszkodzen przed wtaczeniem stanowiska nalezy skontaktowac sie z fabryka producenta lub
przedstawicielem handlowym.

Stanowisko jest instalowane na ptaskiej podtodze, kota obrotowe musza by¢ zabezpieczone przed
obrotem poprzez wtgczenie mechanizmu hamulcowego (co najmniej dwa kota).

Podczas montazu stanowiska nalezy zapewni¢ minimalny odstep 0.5 m od tylnej strony
stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje powietrza.

Przed eksploatacja stanowiska nalezy podtaczyc:

1) baterie akumulatora 12V, ktore nalezy umiesci¢ w przedziale akumulatora stanowiska (rys. 13).
Aby otworzy¢ lewe drzwiczki, uzyj kluczy (dostarczonych w zestawie). Podczas podtaczania
akumulatora nalezy przestrzegac oznaczeh na kablach zasilajacych. Jesli podtaczyc tylko jeden
akumulator (akumulator 1 lub akumulator 2), dostepny bedzie tylko tryb diagnostyczny 12V, tryb
24V i 48 V nie beda dostepne.

Rysunek 13. Miejsce na umieszczenie akumulatora w stanowisku

2) zasilanie elektryczne 400V, w tym celu konieczne jest uzycie gniazda dostarczonego ze
stojakiem, wewnatrz znajduje sig¢ oznaczenie L1 L2 L3 N PE, ktorego nalezy przestrzegac podczas
podtaczania gniazda do sieci zasilajace;j.

17
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6. DIAGNOSTYKA ALTERNATORA

Dla wszystkich typow alternatorow przewidziane s3a nastepujace ogolne etapy diagnostyczne:

1. Montaz alternatora na stanowisku i jego zamocowanie.
2. Montaz pasa na kole pasowym i jego napigcie.

3. Podtaczenie przewodow zasilajacych do alternatora. Aby utatwic¢ podtaczenie zacisku zasilania
B+, nalezy przykrecic adapter do dodatniej klemy alternatora.

4, Podtacz kabel diagnostyczny do terminali w ztaczu alternatora.
5. Wybierz odpowiednie parametry badania alternatora.

6. Diagnostyka alternatora.

7. Demontaz urzadzenia ze stanowiska.

6.1. Montaz i demontaz alternatora

1. Uzyj przycisku ,Release Chain”, aby zwiekszy¢ dtugosc tancucha na tyle, aby naprawic alternator.
Pojedyncze nacisnigcie zwigksza dtugosc tahcucha, ponowne nacisnigcie zatrzymuje ten proces.

2. Ustaw alternator na miejscu pracy w taki sposob, aby koto pasowe znajdowato sie SciSle nad
pasem.

3. Pot6z tancuch na alternatorze i zablokuj koniec tahcucha na stanowisku. Nastepnie za pomoca
przycisku ,Tighten Chain” pociagnij tafncuch, proces napinania tancucha sie zatrzyma.

A UWAGA! Uwazaj, aby nie zrani¢ palcow dtoni.

4, Za pomoca przycisku ,Release Belt” poluzuj pasek na tyle, aby wsunac go na koto pasowe
alternatora. Pojedyncze naciSniecie rozluznia pasek, ponowne nacisnigecie zatrzymuje ten proces.
5. Uzyj przycisku ,Tighten Belt”, aby naciggnac pasek. Stanowisko zatrzyma proces napinania.
& UWAGA! Potozenie tancucha na alternatorze wymaga upewnienia sig, Ze po napinaniu pasa

alternator znajdowat sie¢ w pozycji poziomej (p. rys. 14). Znieksztatcenie alternatora prowadzi do
poslizgu pasa na kole pasowym i jego szybkiego zuzycia.

18
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Rysunek 14. Montaz i zamocowanie alternatora na stanowisku

6. Nakre¢ adapter na kleme ,B+” (rys. 15).

Rysunek 15

19
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6. Podtacz czarny przewod zasilajacy ,B-" do obudowy podzespotu, a czerwony przewdd zasilajacy
»B+" do adaptera, p. rys. 16.

Rysunek 16. Podtaczenie przewodow zasilajacych do alternatora

7. Po skonczeniu diagnostyki demontaz alternatora odbywa sie w odwrotnej kolejnosci.

& OSTRZEZENIE! Demontaz alternatora mozna wykonaé dopiero po catkowitym zatrzymaniu
napedu i wyjsciu z trybu testowego.

6.2. Podtaczanie kabla diagnostycznego do ztgcza
alternatora

Aby oceni¢ wydajnosc alternatora, nalezy wybrac¢ odpowiedni specjalny kabel lub prawidtowo
podtaczy¢ uniwersalny kabel do zaciskdow w ztaczu alternatora.

Aby wybrac specjalny kabel, przejdz do bazy alternatoréw (patrz rys. 17). Na oryginalnym numerze
alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na obudowie lub tylnej pokrywie, wyszukaj alternator
we wktadzie ,Search”.

20
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MS005 TestType | Belt Chain
Stopped by user Stopped by user

Search | History

Type

Voltage
Current

Cable

Pulley diameter
Regulator
LINId

LIN Type

LIN Version
LIN Speed

| Use advanced script ‘

Database by

| Usequikscript |

n/a
nia
nia
n/a
nia
nia
nia
n/a

nia

Rysunek 17
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Jesli poszukiwany alternator jest w bazie stanowiska, zostanie wyswietlony jego typ, gtowne cechy,

zdjecie, oznaczenia terminali przytaczeniowych i numer niezbednego kabla.

Podtacz specjalny kabel do stanowiska i alternatora, po czym mozesz rozpoczac diagnostyke.

Rysunek 18
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W przypadku braku alternatora w bazie danych konieczne jest znalezienie oznaczenia terminali w
ztaczu alternatora w Internecie. Dalej wg terminalow w ztaczu okresl typ alternatora korzystajac z
informacji zawartych w zataczniku 1. Nastepnie mozesz wybrac specjalny kabel odpowiedni dla
ztacza lub podtaczyc kabel uniwersalny.

Jako przyktad rozwazymy podtaczenie uniwersalnego kabla do alternatora Bosch 0986049191
(rys. 19).

Rysunek 19. Alternator Bosch 0986049191 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 19 najpierw okreslamy typ alternatora. W tym przypadku terminal
L okresla typ alternatora jako Lamp. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, ktore
przewody kabla diagnostycznego nalezy podtaczy¢ do ztacza alternatora, schemat podtaczenia
podano w tabeli 2.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 do stanowiska

Terminal w ztaczu Przewéd kabla KOII?;I;’l;“t“
attematora diagnostycznego diagnostycznego
L Lamp szary
S S pomaranczowy

Jako przyktad rozwazmy podtaczenie uniwersalnego kabla do alternatora Toyota 2706020230
(rys. 20).

Wg terminaléw w ztgczu na rys. 20 najpierw okreSlamy typ alternatora. W tym przypadku terminal
L okresla typ alternatora jako Lamp. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, ktore
przewody kabla diagnostycznego nalezy podtaczy¢ do ztacza alternatora, schemat podtaczenia
podano w tabeli 3.
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S DFM
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Rysunek 20. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Tabela 3 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

Terminal w ztaczu Przewéd kabla KOII‘();'::;“t“
alternatora diagnostycznego diagnostycznego
S [3 ‘
16 I6 czerwony |
L Lamp szary
DFM (M) FR biaty

Jako przyktad rozwazmy podtaczenie uniwersalnego kabla do alternatora Nissan 23100EN00O
(rys. 21).

Rysunek 21. Alternator Nissan 23100EN00O i oznaczenie terminali w ztaczu
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Wg terminalow w ztaczu na rys. 21 najpierw okreslamy typ alternatora. W tym przypadku terminal
C i przynaleznosc do japonskiego samochodu okresla typ alternatora jako C JAPAN. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, ktore przewody kabla diagnostycznego nalezy podtaczyc
do ztacza alternatora, schemat podtaczenia podano w tabeli 4.

Tabela 4 - Podtaczenie alternatora Nissan 23100EN00O

Terminal w ztaczu Przewéd kabla KOII?;I;’l;“t“
attematora diagnastycznego diagnostycznego
L Lamp szary
S S pomaranczowy
¢ GC zotty

6.3. Menu badania alternatorow

Po aktywacji trybu diagnostyki alternatoréw otwiera sie menu wyboru typu badanego alternatora
(rys. 22), ktore zawiera:

TestType | Belt Chain ]

Enegunsies
Stopped by user Stopped by user ‘

@— Voltage Max Current (A) ‘@ 40 @

Use cable MS-33009

BLSIS - COM Communication

G ®

Rysunek 22, Menu wyboru typu badanego alternatora

1= Przycisk powrotu do menu gtownego.
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2 - Wybor typu badanego alternatora
3 - Wybor napiecia znamionowego badanego alternatora
4 - Wybor maksymalnego pradu badania alternatora.

5 - Oznaczenia terminali w ztaczach najpopularniejszych alternatorow wybranego typu
alternatora.

6 — Wybor trybu diagnostyki

7 - Wybor opcji testu automatycznego:
Advanced script - to zaawansowana wersja automatycznego testu, w ktorym weryfikacja jest
przeprowadzana zgodnie z maksymalna liczba kryteriow, uzyskujac charakterystyke predkosci
pradowej alternatora.
Quick script - to prosta (szybsza) opcja automatycznego testu, w ktdorej weryfikacja odbywa
sie wedtug kluczowych kryteriow.
Kazdy skrypt badania alternatora moze zostac zmieniony przez uzytkownika wedtug wtasnego
uznania (wigcej informacji w zataczniku 2).

8 - Ustawienie wartosSci Srednicy kota pasowego alternatora. Ten parametr jest ustawiany dla
diagnostyki alternatora o czestotliwosciach obrotowych rownych czestotliwoSciom
obrotowym w samochodzie.

W trybie diagnostycznym dowolnego typu alternatorow na ekranie moga pojawic sie nastepujace
informacje, (rys. 23):

1 - Wskaznik pracy lampki kontrolnej.

2 - Przycisk ,Test sense pin” sprawdza sprawnosc terminala ,S”. Przez terminal S (Sense) regulator
napiecia odczytuje rzeczywiste napiecie akumulatora i zwigksza napiecie wyjSciowe alternatora,
aby zrekompensowac utrate tadunku.

3 - Przycisk ,K15" symuluje sygnat wtaczenia zaptonu podawany do regulatora napiecia
alternatora. JeSli w alternatorze przewidziany terminal: ,A” lub ,IG" lub ,15", przed badaniem
alternatora nalezy wtaczyc¢ przycisk ,K15".

4 - Pole graficznego wysSwietlania mierzonych parametrow.
5 - WySwietlanie temperatury urzadzenia z kamery termowizyjne;j.
6 - Sterowanie napieciem wyjsciowym alternatora, jesli taka mozliwosc jest w nim przewidziana.

7 - Sterowanie obcigzeniem alternatora, wartosc jest okreSlona w odsetkach ustawionej wartosci
W menu rys.22 poz.4.

8 - Sterowanie czestotliwoscia obrotow napedu alternatora.

9 - Sterowanie kierunkiem obrotow alternatora. Z reguty alternatory obracaja sie zgodnie z
ruchem wskazowek zegara (patrz od strony kota pasowego).
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10 - Przycisk do zatrzymania procesu diagnostycznego.

Duty % Frequency Hz Speed RPM

|
[ 99 ]

209 9

|6 Direction of

rotation
Putey RPH

S

e ©® © ©® ©

Rysunek 23. Menu trybu badania alternatora

»K15 U V" - wartoS¢ napiecia w obwodzie zaptonu (K15).
»K15 1 mA” - wartos¢ pradu w obwodzie zaptonu (K15).

~Duty %”- wypetnienie impulsu sygnatu odbierane przez kanat FR, DFM, M (stopien wtaczonego
stanu uzwojenia wirnika).

~Frequency Hz" - wartos¢ czestotliwosci sygnatu uzyskana przez kanat FR, DFM, M.

~Speed RPM" - obroty alternatora mierzone przez regulator.

~Lamp voltage V" - wartoS¢ napiecia na lampce kontrolnej.

,Lamp current mA” - wartoS¢ natezenia pradu na lampie kontrolnej.

o1 AC, A” = wartos¢ pradu przemiennego w obwodzie B+.

»1DC, A" = wartos¢ pradu statego w obwodzie B+.

»UDC, V" —wartos¢ napiecia na klemie B+.

~Pulley RPM" - czestotliwoS¢ obrotow na kole pasowym alternatora, jesli rozmiar kota pasowego
nie jest okreslony w menu rys. 22 poz. 8, wowczas wySwietlana jest wartoS¢ obrotow napedu.

»~Temp. °C”" - maksymalna wartoS¢ temperatury diagnozowanego podzespotu rejestrowana przez
kamere termowizyjna.
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Na ekranie diagnostycznym alternatorow typu COM 12V, 24V (rys.24) wySwietlane s3g ponizsze
charakterystyczne informacje:

MS005 Test Type | Beit Chain R K] - o oo
Stopped byuser || Stopped by user y y oo -

Voltage

E]E]

Electrical load

Motor speed
@ o [+
‘ | O Direction of ‘6
rotation

pin

Putey o

Rysunek 24. Menu trybu badania alternatora typu COM

~Status” - wskaznik stanu podtaczenia alternatora.
.COM port” - wskaznik wersji protokotu regulatora napiecia: BSS, LIN1 lub LIN2.
»ID” — numer identyfikacyjny regulatora napiecia.
,COM speed” - wskaznik szybkosci transmisji danych z jednostki sterujacej do regulatora napiecia.
Parametr jest wySwietlany dla alternatorow sterowanych wedtug protokotu LIN mozliwe jest
wySwietlenie ponizszych wartosci predkosci:

« L -2400 bodow (low);

+ M - 9600 bodow (medium);

« H - 19200 bodéw (high);
~Type” — wySwietlany jest kod typu regulatora dziatajacego wedtug protokotu ,LIN": A1, A2, A3,
A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.
sExcitation” — wartos¢ pradu w uzwojeniu wzbudzenia alternatora. Mierzone w procentach.
Odczytywany z regulatora napiecia za pomoca protokotu LIN.
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»Errors” - wskaznik btedow, ktore regulator przesyta do jednostki sterujacej silnika. Mozliwe sa
nastepujace btedy:

EL (electrical) - awaria elektryczna;

M (mechanical) — usterka mechaniczna;

T (thermal) - przegrzanie.
»Temp. °C” - mierzona przez regulator temperatura wtasna.

Na ekranie diagnostycznym alternatorow typu IStars 12V (rys. 25) wyswietlane sg informacje
podobne do alternatorow typu COM, a takze wyswietlane sa nastepujace parametry wtasciwe dla
tego typu alternatorow:

| MS005 ITestTypeI Belt Chain [ ]

Motor speed

& - [
|O Direction of ‘6
tati

Rysunek 25. Menu trybu badania alternatora typu IStars 12V.

~Speed RPM” - mierzone przez regulator obroty alternatora.
sVoltage” - napiecie stabilizacji mierzone przez regulator.

Przycisk ,Starter” sprawdza alternator w trybie rozrusznika.
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6.4. Tryb reczny diagnostyki alternatorow 1224V

1. Po zamocowaniu i podtaczeniu alternatora na ekranie startowym przejdz do menu ,Alternator”.

2. W otwartym oknie wybierz: napiecie znamionowe badanego alternatora 12V lub 24V, typ
alternatora, maksymalny prad badania, Srednice kota pasowego. Podczas korzystania z bazy
alternatorow parametry badania s3 ustawiane automatycznie.

2.1 W prawym gornym rogu programu wybierz maksymalny prad, ktory generator jest w stanie
dostarczy¢, zwykle wskazany na generatorze.

Nastepnie podczas procesu testowania prad ten nie zostanie przekroczony, gdy obciazenie
osiagnie 100%.

A OSTRZEZENIE! Wybér maksymalnego pradu kontrolnego alternatora przekraczajacego jego
dane techniczne moze spowodowac awarig alternatora.

3. Aby rozpoczac proces diagnostyczny, kliknij przycisk ,Manual test”.

3.1. Po aktywacji trybu diagnostycznego otworzy sie¢ okno wstepnego badania alternatora, p. rys.
26.

Motor speed

( Direction of ‘ﬁl
rotation | \& |

Rysunek 26.

3.2. Przyciskami sterowania napedem alternatora (p. poz. 1 rys. 26) ustaw predkos¢ obrotowa
kota pasowego alternatora w zakresie od 100 do 150 obr. / min.

A OSTRZEZENIE! Jesli na kole pasowym alternatora jest sprzegto wyprzedzajace, uwaznie
obserwuj wybor kierunku obrotu.

3.3. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie. Jesli wystepuja odgtosy lub wibracje
alternatora wskazujace na awarie mechaniczna lub nieprawidtowy montaz alternatora, nalezy
przerwac diagnostyke, naciskajac przycisk ,,Cancel”.

3.4. Aby kontynuowac diagnostyke, kliknij przycisk ,,0k”.
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4. Ocen dziatanie regulatora napigecia wedtug nastepujacych kryteriow:

4.1. Jesli zdiagnozowany alternator ma typ COM lub IStars 12V, wowczas stanowisko ma okreslic
ID, predkos¢ COM speed i TYPE alternatora, a na wskazniku Errors powinien pojawic sie
komunikat o awarii mechanicznej ,,MEC".
4.2. Jesli w alternatorze przewidziana jest lampka kontrolna, wskaznik lampki kontrolnej
powinien sie zaswieci¢ (p. rys. 23 poz.1).

5. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie, w tym celu:

& OSTRZEZENIE! W przypadku alternatoréw, ktore maja strukturalnie przewidziany terminal
regulatora napiecia: ,A” lub ,,1G”, lub ,,15”, nalezy aktywowa¢ przycisk ,K15".
5.1. Przyciskami sterujacymi napedem ptynnie zwiekszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjSciowe bedzie rowne zadanemu. WiekszoS¢ sprawnych alternatorow rozpoczyna
generowanie od 700-850 obr. / min. Niektore alternatory typu COM zaczynaja generowanie przy
predkoSciach powyzej 1200, istnieja rowniez alternatory z funkcja LRC (Load Response Control),
w ktorych wystepuje opoznienie czasowe na poczatku generowania.

5.2. W przypadku alternatoréw typu Lamp wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.
5.3.Jesli w alternatorze obecny wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.
5.4. Jesli diagnozowany alternator jest typu COM lub IStars 12V, btad mechaniczny powinien
zniknac.

6. Ocen dziatanie regulatora napigcia, w tym celu:
6.1. Ustaw predkos¢ obrotowa napedu w zakresie od 1500 do 2000 obr. / min.
6.2*. Przyciskami sterujacymi napieciem wyjsciowym (p. rys.23 poz. 6) ptynnie zmieniac napigcie
wyjSciowe alternatora w zakresie od minimalnego do maksymalnego, mierzone napiecie
powinno zmieniac sie proporcjonalnie.
* W przypadku alternatorow typu ,Lamp” bez kontroli napigcia wyjSciowego ten punkt nie musi
byc wykonywany.
6.3. W przypadku alternatoroéw typu C JAPAN ustaw zadawane napigcie stabilizacji w tryb ,,OFF” -
zmierzona wartoS¢ napigcia stabilizacji powinna by¢ rowna napieciu na akumulatorze.

Nastepnie ustaw zadawane napiecie stabilizacji w tryb ,ON” - zmierzona warto$¢ napigcia
stabilizacji powinna wynosic od 14 do 14,7 V.

7. Ocef prace alternatora pod obciazeniem, w tym celu:
7.1. Ustaw predkosc obrotowa napedu w zakresie od 2500 do 3000 obr. / min.
7.2. Ustaw napigcie generacji w zakresie od 14 do 14,8 V. Dla alternatorow typu C JAPAN witacz
tryb ,,ON".

7.3. Przyciskami sterowania obcigzeniem (p. rys.23 poz. 7) ptynnie zwigkszaj obciazenie
alternatora, przy tym wartoSC napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC" nie powinna przekraczac 10% wartosSci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obcigzeniu 50A wartosc ,I, AC” nie powinna przekraczac 5A). JednoczesSnie na
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oscylogramie pradu nie maja wystepowac duze szczyty, wartoSci powinny oscylowaé w tych
samych granicach.
A Aby okreslic stan techniczny alternatora, wystarczy ustawic obcigzenie od 50 do 80 A.

8. W przypadku alternatorow typu IStars 12V sprawdz jego dziatanie w trybie rozrusznika, w tym
celu:

8.1. Zatrzymaj naped alternatora.

8.2. Za pomoca przycisku ,Starter” uruchom tryb badania, podczas gdy alternator powinien
osiagnac predkosc obrotowa silnika na biegu jatowym.
9. Aby zakonczy¢ diagnostyke alternatora, zatrzymaj naped alternatora, a nastepnie wyjdz z
trybu testowego. Nastepnie alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

10. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 8.2 wskazuje na niesprawnosc alternatora

6.5. Tryb automatyczny diagnostyki alternatorow 12 n 24 V

1. Po zamocowaniu i podtaczeniu alternatora na ekranie startowym przejdz do menu ,Alternator”.
2. W otwartym oknie wybierz: napiecie znamionowe badanego alternatora 12V lub 24V, typ
alternatora, maksymalny prad badania, Srednice kota pasowego (jesli wartos¢ jest wiadoma) .
Podczas korzystania z bazy alternatorow parametry badania sa ustawiane automatycznie.

3. Nastepnie wybierz skrypt, ktory bedzie uzywany w teScie automatycznym: Advanced script lub
Quick script, a nastepnie kliknij przycisk ,Automatic test”.

‘ Use advanced script ‘

4 Automatic Test

[ Use quick script ‘

4, Po kliknieciu przycisku ,Automatyczny test” otworzy sie okno wstepnego badania alternatora,
patrz rys. 26.

4.1. Przyciskami sterowania napedem alternatora (p. poz. 1 rys. 26) ustaw predko$¢ obrotowa
kota pasowego alternatora w zakresie od 100 do 150 obr. / min.

4.2. Oceh wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie. Jesli wystepuja odgtosy lub wibracje
alternatora wskazujace na awarie mechaniczna lub nieprawidtowy montaz alternatora, nalezy
przerwac diagnostyke, naciskajac przycisk ,,Cancel”.

4.3. Aby kontynuowac diagnostyke, kliknij przycisk ,,0k”.

5. Aby rozpoczac test w oknie, ktdre zostanie otwarte (patrz rys. 27) nacisnij przycisk-. Nastepnie
stanowisko przeprowadzi wszystkie kontrole zgodnie z wybranym skryptem. W razie potrzeby

proces testu mozna przerwac przyciskiem- .
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MS005 Test Type | Belt Chain

MS-33009 COM12 e I

Soript Key Key
H(GetTemperatures#fMaximum Temperature) #iStartRPMA #iAMernatorCurrent
Prini("Test stopped due to overheating™) #MaxGurrentStarti #iAltenatorVoltage
End #HStartRPM5 #bMotorDirection
End i #HMaxCurrentStarth . #sTesterName
End it #iStartRPMG #sAlternatorNumber
End While #MaxCurrentStarti X #sAtlematorType
Delay(1000) #StartRPM7 #sCurrentTime
#axCurrentStartRPM12=GetBPlusiDC #MaxCurrentStarth X #sCurrentDate
#iStartRPME #PulleyDiameter
#MaxCurrentTemperature=GetTemperature #HMaxCurrentStarth . #Maxl oad
SetK15(0) #iStartRPMY #sDiagnosedBy Master Servie:
Setload(0) #MaxGurrentStarti 2 #sGontacts hitpilimaster.c
SetMotorSpeed(0) #StartRPNHO #slsSense False
=] #MaxCurrentStarti . #slsignition False
#iStartRPM11 #sinputPinType None
#MaxCurrentStarth . #sifFRReversed None
#StartRPNH2
#MaxGurrentStarti

#MaxCurrentTemp

putcy

Rysunek 27. Menu trybu automatycznego testu

6. Po zakohczeniu wszystkich etapow badania stanowisko automatycznie tworzy raport i odrywa
go. Raporty sa zapisywane w folderze C:\UserFiles\Reports. W przypadku koniecznosci znalezienia
w przysztosci konkretnego wyniku testu nalezy zapisa¢ otrzymany raport pod swoja nazwa (na
przyktad numer zamoéwienia, nazwa klienta i data) w innym folderze.

7. Wyjdz z trybu diagnostycznego, a nastepnie alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

6.6. Diagnostyka alternatorow 48 V

W trybie diagnostycznym alternatorow 48 V (rys. 28) na ekranie moga by¢ wySwietlane nastepujace
informacje wyrozniajace:

1- Mierzone przez jednostke sterujaca obroty alternatora.

2 - Biezacy moment oporu lub obrotu, ktory jest ustawiany za pomoca przyciskow poz. 5.

3 - Wtaczenie badania w trybie rozrusznika.

4 - Wtaczenie badania w trybie alternatora.

5-Wybdr momentu oporu (w trybie alternatora) lub momentu obrotowego (w trybie rozrusznika).
6 - Zatrzymanie procesu pracy trybu badania.
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MS005 Test Type J| Belt GChain ]
- Altas Stopped by user Stopped by user

Alternator

Motor speed
Turque Torque

=0 () ) e
e “ |c °'::&%1°’
\'i'um EREN
| \

Rysunek 28. Menu trybu badania alternatora 48V.

Sekwencja czynnosci jest nastepujaca:

1. Zamocuj alternator na stanowisku, podtacz przewody zasilajace. Aby podtaczy¢ do ztacza, uzyj
kabla MS-33401.

2. Przejdz do menu ,Alternator”, a nastepnie przejdz do trybu diagnostycznego alternatorow 48 V.

3. Przed aktywacja trybu diagnostycznego otworzy sie okno wstepnego badania alternatora, patrz
rys. 26.

3.1. Przyciskami sterowania napedem alternatora (p. poz. 1 rys. 26) ustaw predkos¢ obrotowa
kota pasowego alternatora w zakresie od 100 do 150 obr. / min.

3.2. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie. Jesli wystepuja odgtosy lub wibracje
alternatora wskazujace na awarie mechaniczng lub nieprawidtowy montaz alternatora, nalezy
przerwac diagnostyke, naciskajac przycisk ,,Cancel”.

3.3. Aby kontynuowac diagnostyke, kliknij przycisk ,,0k”.

4. Podtacz skaner diagnostyczny do ztacza OBD Il kabla MS-33401 i sprobuj odczytac¢ dane z
jednostki sterujacej alternatora.

5. Ustaw predkos¢ obrotowa napedu w zakresie od 1500 do 3000 obr. / min.
6. Aktywuj badanie trybu alternatora.

6.1. Konsekwentnie zwigkszaj lub zmniejszaj moment oporu (poz. 5 rys. 28). W takim przypadku
wartos¢ pradu I DC, A” powinna rowniez proporcjonalnie rosnac lub zmniejszac sie.

6.2. Przyciskiem ,Stop” (poz. 6 rys. 28) ustaw tryb badania.
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7. Zatrzymaj naped alternatora za pomoca przycisku ,Stop motor”. Po catkowitym zatrzymaniu
napedu alternatora aktywuj badanie w trybie rozrusznika.

7.1. Ustawiajac wartoS¢ momentu obrotowego, alternator powinien rozpoczac obrot. Zwiekszenie
lub zmniejszenie momentu obrotowego powinno proporcjonalnie zwiekszy¢ lub zmniejszy¢
wartos¢ pradu I DC, A”.

7.2. Przyciskiem ,Stop” (poz. 6 rys. 28) ustaw tryb badania.
8. Wyjdz z trybu diagnostycznego, a nastepnie alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

7. DIAGNOSTYKA ROZRUSZNIKA

Po przejsciu do trybu diagnostycznego rozrusznika na ekranie moga pojawi¢ sie ponizsze
informacje (rys. 29):

MS005 TestType J| Beit Chain RN ] - ¢ Fontoor
Stopped by user [|  Stopped by user 'iﬂx Cover 7 Left Door

1AC.A 10C, A

oo || oo |

Rysunek 29. Menu trybu badania rozrusznika
1 - Wykres zmierzonych parametrow przez caty czas testu.

2 - Wykres mierzonych parametréow w momencie uruchomienia rozrusznika.
3 - WysSwietlanie temperatury urzadzenia z kamery termowizyjnej.

4 - WartoSci zmienione po sekundzie po rozpoczeciu testu.

5 - WartoSci biezace.
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6 — Przyciski poczatku testu:
»MANUAL" - uruchamia test w trybie recznym, test trwa caty czas poki przycisk jest
nacisniety;
LAUTO"” — uruchamia test w trybie automatyczny, test trwa 2 sek. Po teScie generowany jest
raport.

+1 AC, A” = Wartos¢ pradu przemiennego w obwodzie B+ (klemie 30).

»1 DC, A” = Wartos¢ pradu statego w obwodzie B+ (klemie 30).

»UDC, V" - Napiecie w obwodzie B+ (klemie 30).

»~Temp. C" - maksymalna wartoS¢ temperatury diagnozowanego podzespotu rejestrowana przez

kamere termowizyjna.

»K50 1, A" — Natezenie pradu na klemie 50.

»K30 K&5, mV” - Napiecia na klemie 45.

Sekwencja czynnosci podczas diagnozowania rozrusznika jest nastepujaca:
1. Zainstaluj rozrusznik na platformie roboczej. Zablokuj urzadzenie.

2. Przykre¢ adapter do dodatniej klemy rozrusznika i podtacz tam przewdd zasilajacy ,B+".
Przewdd zasilajacy ,,B -" podtacz do obudowy urzadzenia.

3. Ztacze stanowiska ,50" podtacz kablem do wyprowadzenia sterujacego elektromagnesu
rozrusznika, klema 50, p. rys. 30.

4. Przewody uniwersalnego kabla diagnostycznego K30 i K45 podtacz do odpowiednich klem
rozrusznika, p. rys. 30.

5.Z menu gtownego wybierz tryb testu rozrusznika, a nastepnie napiecie znamionowe 12 lub 24 V.

Rysunek 30. Potozenie klem na rozruszniku
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6. Kliknij przycisk startu ,,AUTO”, jesli nalezy wygenerowac raport. Po uptywie okreSlonego czasu
stanowisko zatrzyma proces diagnostyczny. Zgodnie z harmonogramami zmian napigcia i pradu
stwierdza sig stan techniczny rozrusznika i mozliwe przyczyny nieprawidtowosci w pracy.

6.1. W przypadku koniecznoSci znalezienia w przysztosci konkretnego wyniku testu nalezy
zapisacC otrzymany raport pod swoja nazwa (na przyktad numer zamoéwienia, nazwa klienta i
data) w innym folderze.
7. Nacisnij i przytrzymaj przycisk startu ,MANUAL", jesli chcesz przeprowadzi¢ diagnostyke w trybie
recznym. Nie zalecamy przytrzymywania przycisku dtuzej niz 15 sekund. aby unikna¢ uszkodzenia
rozrusznika.

8. Wyjdz z trybu diagnostycznego, a nastepnie alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

8. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko zostato zaprojektowane z mysla o dtugim okresie uzytkowania i nie ma specjalnych
wymagan w zakresie obstugi technicznej. Dla maksymalnego okresu bezawaryjnej eksploatacji
stanowiska konieczne jest jednak regularne monitorowanie jego stanu technicznego, a
mianowici,e:

- Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwiekow, wibracji itp.);

« Stan pasow napedowych alternatora (ogledziny);

- Stan przewodow zasilajacych (ogledziny);

+ ZgodnoS¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska

(temperatura, wilgotnosé, itp.).

8.1. Aktualizacja oprogramowania stanowiska

Stanowisko przy kazdym witaczeniu sprawdza aktualnoS¢ oprogramowania: programu
diagnostycznego, bazy danych i oprogramowania uktadowego stanowiska, jesSli jest ono
podtaczone do Internetu. Jesli stanowisko znajdzie nowa wersje oprogramowania na serwerze
firmy, zostanie wyswietlony komunikat o zainstalowanie lub rezygnacje z aktualizacji
oprogramowania. Aby rozpoczac proces aktualizacji oprogramowania, kliknij przycisk ,0K”, aby
zrezygnowac - ,Skip”.

UWAGA! Proces aktualizacji moze zaja¢ duzo czasu.

& OSTRZEZENIE! Zabronione jest przerywanie procesu aktualizacji przez wytaczenie zasilania
stanowiska.

8.2. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
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uszkodzenia stanowiska stosowanie materiatow

rozpuszczalnikow.

niedopuszczalne jest

Sciernych i

9. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej znajduje sig tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usuniecia:

Objaw usterki

1. Stanowisko sig nie
wtacza

2. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

3. Podczas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

4, Podczas pracy
stanowiska pas $lizga
sie (gwizdze).

5. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace. (zaciski
krokodylkowe)

Mozliwe przyczyny

Zadziatat wytgcznik
automatyczny umieszczony za
lewymi drzwiczkami stanowiska

Lewe drzwiczki sg otwarte,
zadziatat ochronny wytacznik
krancowy lewych drzwiczek

Brak jednej z faz zasilania
stanowiska L1/L2/L3 lub
neutralnej N

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Uszkodzone okablowania
stanowiska.

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest zbyt napiety lub
przekrzywiony)

Niewystarczajacy naciag pasa

Zuzycie pasa.

Maty punkt kontaktowy

Zalecenia dotyczace usuniecia

Otworz lewe drzwiczki za
pomoca klucza z zestawu, wtgcz
wytacznik automatyczny w
pozycje do gory

Zamknij lewe drzwiczki

Przywrocic zasilanie.

Skontaktowac sie ze stuzba
wsparcia technicznego

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie

Zatrzymac naped i sprawdzic
site naciagu

Wymienic pas.

Uzyj adaptera dodatniej klemy
alternatora
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10. UTYLIZACJA

W przypadku utylizacji urzadzenia obowiazuje europejska dyrektywa 2202/96/EC [WEEE
(dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego)l.

Zuzyte urzadzenia elektroniczne i elektryczne, w tym kable i osprzet, a takze akumulatory, powinny
by¢ usuwane oddzielnie od odpadow domowych.

W celu utylizacji odpadow nalezy skorzystac z dostepnych systemow zwrotu i odbioru.
Wtasciwa utylizacja starych urzadzen pozwoli uniknac¢ szkod dla Srodowiska i zdrowia osobistego.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

Oznakowanie Cel funkcjonalny alte:x:tora P:(z:;::d
B+
Bateria (+)
30
A
IG (Ignition) WejScie wtgczania zaptonu 16
15
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru S
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
37 Bateria (-)
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napiecie wzbudzenia i
wskazuje sprawnos¢ alternatora
I Indicator Lamp D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
R (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
b (Drive) Wejscie sterowania regulatorem z
terminalem ,P-D” alternatorow Mitsubishi P/D GC
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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. . Typ Przewod
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora kabla
SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego napigcia
b (Digital) Wej{;cie urzadzenia kodowego napigcia SIG
w amerykanskim Fordzie, takie samo jak ,SIG”
RC (Regulator Control) to samo co ,SIG”
L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do ,SIG”,
tylko zakres zmian napiecia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”
(Communication) WejScie sterujace regulatorem
C napiecia przez jednostke sterujaca silnika. C KOREA
Koreanskie samochody.
Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez
C(G) jednostke sterujaca silnika. Japonskie CJAPAN
samochody.
GC

WejScie sterowania regulatorem napiecia. W
G przeciwienstwie do japonskich auto te G
regulatory sg kontrolowane przez sygnat PWM

(Regulated Load Output) Wejscie regulacji
RLO napiecia stabilizujacego regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

(Communication) ogdlne oznaczenie fizycznego
interfejsu sterowania i diagnostyki alternatora.
(o(e] ] Moga by¢ uzywane protokoty ,BSD” (Bit Serial
Device), ,BSS” (bit Synchronized Signal) lub COM

LLIN” (Local Interconnect Network)

RLO

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania i
LIN diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

Stuzy do alternatorow 24V, w ktorych jeden z PWM
PWM [P . .
zaciskow w ztaczu jest oznaczony jako PWM
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. . Typ Przewod
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora kabla
Stop motor Sterowanie trybem pracy alternatora Valeo
I\?lode montowanego w samochodach z funkcja ,Start- S/A PSA
Stop”
DF
F Wyjscie uzwojenia wirnika.
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika
67
P o D
S WyjScie z jednym z uzwojen stojana alternatora.
Stuzy do okreslania przez regulator napiecia
STA stanu wzbudzonego alternatora
Stator

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojef stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wyprowadzenie punktu srodkowego
uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania

N
lampka kontrolna sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia
D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na
japonskich samochodach
N/C (No connect) Brak podtaczenia
(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obciagzenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15
LRC sekund. Po wtaczeniu duzego obciazenia
(Opcja (Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
regulatorow) ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,

zapewniajac w ten sposob stabilnosé
utrzymania predkosci obrotowe;j silnika.
Szczegoblnie widoczne na biegu jatowym
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ZAXACZNIK 2

Samouczek w zakresie tworzenia skryptow do automatycznego
testowania alternatorow

SPIS TRESCI
WSTEP 43
1. Pisanie skryptu 44
1.1. Typy danych 44
1.2. Operator warunkowy 45
1.3. Petla 46
1.4. Operator czekania 47
1.5. Funkcje 47
1.6. Ograniczenia 49
2. Generowanie raportu 49
2.1. Tworzenie wtasnego raportu 50
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WSTEP

Automatyczne testowanie alternatorow na stanowisku odbywa si¢ za pomoca skryptow. Mozna
uzyc istniejacego ,Default script” lub utworzy¢ wtasny ,User script”.

Belt Chain

Stopped by user

General

Automatic CJapan Default script | User script

Testing

CKorea | Default script User script
Belt Tension COM12 Default script User script
. IStars Default script . User script
Service g
LAMP12 Default script User script

PD Default script I User script

Default script User script

Default script User script
Default script User script

Default script User script

Rysunek 2. 1. Menu ustawiefn automatycznego badania alternatora

Aby program korzystat ze skryptow uzytkownika, nalezy je napisaé, odpowiednio nazwac (na
przyktad, jesli typ alternatora Lamp 12 woltéw, nazwa pliku skryptu powinna brzmie¢ LAMP12.txt)
i wklei¢ do folderu skryptow. Folder znajduje sie na Sciezce C:\UserFiles\Scripts, mozna rowniez
przejs¢ do folderu ze skryptami, klikajac odpowiedni przycisk w zaktadce , Automatic test” menu
ustawien stanowiska. W tym folderze z kolei znajduja sie dwa foldery Advanced i Quick. Zawieraja
szablony skryptow. W te foldery nalezy zapisac gotowy skrypt.
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8 C\UserFiles\Scripts

Ina'n
B Advanced

B CQuick

Nastepnie w menu ustawien automatycznej weryfikacji alternatora nalezy ustawi¢ odpowiednia
matryce ,User script” naprzeciwko typu alternatora, dla ktorego napisany jest skrypt uzytkownika.

AUWAGA! Jesli przypadkowo skrypty zostana usuniete, po uruchomieniu oprogramowania
zostang utworzone nowe pliki szablonow. To samo dotyczy raportow oméwionych w sekgji 2.

1. Pisanie skryptu

Pisanie skryptu odbywa sie za pomoca specjalnego jezyka skryptowego, ktory obejmuje:

e 26 funkgji,
e  4typy danych,
o 1petla,

e 10perator warunkowy
e ikilka funkcji.

Aby lepiej zrozumieg, jak dziata jezyk skryptowy, po zapoznaniu sie z instrukcja zaleca sie
przeanalizowanie przedstawionych skryptow w folderze C:\UserFiles\Scripts.

1.1. Typy danych

Podobnie jak wiele jezykow programowania, jezyk ten ma wtasny system typow danych, ktory stuzy
do tworzenia zmiennych. Typ danych definiuje wewnetrzna reprezentacje danych, mnéstwo
wartosci, ktore moze przyjac obiekt, a nawet prawidtowe dziatania, ktére mozna zastosowac na
obiekcie.

W tym jezyku istnieja nastepujace podstawowe typy danych:
e  #iVariable: przechowuje liczbe catkowita od 0 do 4294967295. Reprezentuje UInt32.
e #fVariable: przechowuje liczbe zmiennoprzecinkowa od -3.4*10% do 3.4*10%.
e  #sVariable: przechowuje wartosc tekstowa.
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Deklaracja zmiennych jest nastepujaca: # + typ + nazwa. Na przyktad podczas deklarowania
#fMaximumTemperature=15.2 - deklarujemy liczbe zmiennoprzecinkowa o nazwie
MaximumTemperature, ktora jest rowna liczbie 15 liczb catkowitych i 2 dziesigtych. Podobny do
typu catkowitego, tylko bez czesci utamkowe;j.

Inny przyktad: #sOutputText="Starting operation". Tutaj deklarujemy wartoS¢ ciagu
OutputText, do ktorej przypisujemy wartos¢ w postaci tekstu ,Starting operation”.

W przypadku typow liczbowych mozna rowniez wykonywac standardowe operacje matematyczne
(dodawanie, odejmowanie, mnozenie, dzielenie). Na przyktad:

#fNormalCurrent=10

#fCurrent=13.7

#fCurrent=#fCurrent - #fNormalCurrent
Tutaj zadeklarowaliSmy dwie zmienne numeryczne i przypisaliSmy jednej z nich ich ro6znice.
Istnieje rowniez kilka zmiennych (statych), ktore s3 wbudowane w jezyk:

#iAlternatorCurrent - prad alternatora

#iAlternatorVoltage - napiecie alternatora

#bMotorDirection - kierunek obrotow silnika

#sTesterName - nazwa stanowiska ( ,M0028” lub ,MS008")

#sAlternatorNumber - artykut alternatora wybranego z bazy danych

#sAtlernatorType - typ alternatora

#sCurrentTime - aktualny czas

#sCurrentDate - aktualna data

#fPulleyDiameter - Srednica kota pasowego alternatora

#sDiagnosedBy — Nazwa firmy, ktora przeprowadza test (ustawiana w ustawieniach
stanowiska)

#sContacts — kontakty (ustawiane w Ustawieniach stanowiska)
#sIsSense — informacja, czy uzywany jest terminal ,S” 0 - wyt, 1 - wt
#sIsIgnition - informacja, czy uzywany jest terminal 15" 0 - wyt, 1 - wt
#sInputPinType - typ terminala ,FR”

1.2. Operator warunkowy

Warunkowa konstrukcja if-else kieruje przebieg programu jedna z mozliwych Sciezek w
zaleznosci od warunku. Sprawdza, czy warunek jest prawdziwy, a jesli jest prawdziwy, wykonuje
blok instrukcji. W najprostszej postaci konstrukcja if ma nastepujaca skrocong forme:

If(warunek)

Else

End If
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Rozwazmy przyktad uzycia tego operatora:
If(#sIsSense="True")
#sIsSense="False"
End If

Tutaj sprawdzamy, czy wartoS¢ zmiennej #sIsSense jest rowna tekstowi "True". Jesli tak, to tej
zmiennej przypisana jest nowa wartoS¢ "False".

Inny przyktad:

If(#sTesterName="M0028")
#iMaxLoad=300

Else
#iMaxLoad=150

End If

Tutaj sprawdzamy, czy wartoS¢ zmiennej #sTesterName jest rowna tekstowi ,,M0028”. Jesli tak,
zmienna #iMaxLoad ma przypisanga nowa wartosc 300. Jesli nie, zmienna #iMaxLoad ma przypisana
nowa wartosc 150.

Ten operator musi miec polecenie zamknigcia End If.

1.3. Petla

Petle sa konstrukcjami zarzadzajacymi, umozliwiajac, w zaleznosci od okreslonych warunkow,
wielokrotne wykonywanie pewnych czynnosci. W jezyku skryptowym istnieje jedna petla, ktora ma
nastepujaca strukture:

While (warunek)
Exit
End While

Ta petla natychmiast sprawdza, czy jakis warunek jest prawdziwy, a jesli warunek jest prawdziwy,
kod petli jest wykonywany. Przyktad uzycia petli:
While (#iSetRPM<3000)
SetMotorSpeed (#iSetRPM)
If(GetBPlusU>#fLampMinimalVoltage)
Exit
End If
#iSetRPM=#iSetRPM+100
End While

W tym przypadku petla dziata tak dtugo, jak wartoS¢ zmiennej #iSetRPM jest mniejsza niz 3000.
Wykorzystuje dwie funkcje - SetMotorSpeed (oméwione w odpowiedniej sekcji) do okreslenia
zmiennej #iSetRPM wartosci otrzymanej ze stanowiska. Nastepnie nastepuje walidacja za pomoca
instrukcji warunkowej, ktora porownuje wartos¢ uzyskana za pomoca GetBPlusU i zmienng
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#fLampMinimalVoltage. A jesli #fLampMinimalVoltage jest mniejsza, nastepuje wyjscie z petli
za pomoca polecenia Exit.
Wazne jest rowniez, aby zawsze pisac polecenie End While na kofcu petli.

1.4. Operator czekania

Ten operator moze byc¢ potrzebny w przypadkach, gdy konieczne jest sprawdzenie jakiegos
warunku po okreSlonym czasie. Ma nastepujaca strukture:

Wait(wyrunek, godz_w_milisekundach)

czasu, nadal idzie dalej niezaleznie od tego, czy warunek zostat spetniony, czy nie. Nastepnie warto
wykona¢ dodatkowe sprawdzenie tego warunku, a jesli test sie nie powiedzie, zakohczy¢ test.
Przyktad uzycia:

Wait(GetBPlusU>#fLampMinimalVoltage,16000)
If(GetBPlusIAC>#fLampMaxACCurrent)

End
End If

W tym przypadku sprawdzamy, czy wartoS¢ uzyskana za pomoca funkcji GetBPlusU jest wigksza
niz wartoS¢ zmiennej #flLampMinimalVoltage. Oczekiwanie trwa 16 sekund. Nastepnie
sprawdzamy, czy wartoS¢ uzyskana przez funkcje GetBPlusIAC jest wigksza niz wartos¢ zmiennej
#fLampMaxACCurrent, a jesli tak, to zatrzymujemy test.

1.5. Funkcje

Funkcje sa niezbedne do okreslania lub pobierania okreslonych wartosci ze stanowiska lub
wykonywania okreslonych czynnosci. Jest ich tylko 26, w zaleznosci od funkcji, moga przyjac
argument 0 lub 1. Rozwazmy je:

Print() - potrzebna do wyprowadzenia okreslonego tekstu do konsoli. Oznacza to, ze jesli
zostanie napisane Print("Alternator Test Started"), tekst Alternator Test Started
zostanie wyswietlony w konsoli.

Delay() — op6znia wykonanie o czas okreslony w milisekundach. Przyjmuje jeden argument w
postaci liczby od 0 do 65535. Na przyklad funkcja Delay(10000) op6zni wykonanie skryptu o 10
sekund.

GetMotorSpeed() - zwraca predkosc silnika ze stanowiska jako liczbe zmiennoprzecinkowa od 0
do 3000.

GetMotorVoltage() - zwraca napiecie (w woltach) silnika ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej od 0 do 1000.

GetMotorCurrent() - zwraca prad (w amperach) silnika ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej od 0 do 20.
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SetMotorAccel() - ustawia przyspieszenie silnika w sekundach.

SetType(numer) - ustawienie typu sygnatu wyjSciowego jako liczby zmiennoprzecinkowej od 1
do 11.

SetVoltage() - ustawienie napigecia wyjsciowego (w woltach) dla sterowanego alternatora w
postaci liczby zmiennoprzecinkowej od 10.6 do 16.

SetLoad() - ustawienie obciazenia (w amperach). Przyjmuje jeden argument w postaci liczby od
0 do 300.

GetBPlusU() — zwraca BPlusU ze stanowiska w postaci liczby zmiennoprzecinkowej od 0 do
65535.

GetBP1lusIDC() - zwraca BPlusIDC ze stanowiska w postaci liczby zmiennoprzecinkowej od 0 do
1000.

GetBP1usIAC() — zwraca BPlusIAC ze stanowiska w postaci liczby zmiennoprzecinkowej od 0 do
255.

Setk15() - wtacza lub wytacza K15. Jako argument przekazywany jest 0 (Wytacz) lub 1 (Wtacz).
GetK15U() - zwraca napigcie (w woltach) na K15 ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej od 0 do 60.

GetK15I() - zwraca prad (w amperach) na K15 ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej od 0 do 2.

SetSence() - wiacza lub wytgcza Sence. Jako argument przekazywany jest 0 (Wytacz) lub 1
(Wtacz).

GetLinID() - zwraca Lin ID alternatora ze stanowiska w postaci liczby.

GetLinExc() - zwraca Lin FR do alternatora ze stanowiska w postaci liczby (procenta) od 0 do
100.

GetLinErr() —zwraca btad Lin alternatora ze stanowiska w postaci liczby.

GetLinSpeed() - zwraca szybkosSc Lin alternatoru ze stanowiska w postaci liczby.

GetLinType() - zwraca typ Lin alternatora ze stanowiska w postaci liczby od 0 do 13.
SetFRPullup() - wtacza lub wytacza FRPullup lub wtacza FRPullup. Jako argument przekazywany
jest 0 (Wytacz) lub 1 (Wtacz).

GetFRDuty() - zwraca FR Duty do alternatora ze stanowiska jako liczbe (procent)
zmiennoprzecinkowa od 0 do 100.

GetCOMExc () - wiele alternatorow przesyta sygnat z powrotem do samochodu z informacjami o
stopniu obcigzenia. Zwykle idzie na osobnym przewodzie i czytamy to jako GetFRDuty, ale dla
alternatorow COM, gdzie wszystko idzie cyfrowo na jednym przewodzie, odczytujemy to jako
GetCOMEXc.

GetFRFreq() —zwraca FR Freq do alternatora ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej (Hz) od 0 do 10000.

GetTimeStamp — zwraca czas od rozpoczecia wykonywania skryptu. Jest to konieczne, aby liczyc
opoznienia od rozkrecenia, na przyktad do momentu, w ktorym alternator zaczat generowac
energie elektryczna.

GetLampI() - zwraca site pradu na ztaczu lamp (w miliamperach) w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej od 0 do 500.
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GetTemperature() - zwraca temperature alternatora ze stanowiska w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej (w stopniach Celsjusza) od 0 do 200.

1.6. Ograniczenia

Istnieje szereg ograniczeh dotyczacych prawidtowego dziatania skryptow. Aby lepiej je zrozumieg,
mozesz przejs¢ do ,Manual Test” i zobaczyc istniejace ograniczenia okreslonych parametrow.

Liczba obrotow: ustawiajac liczbe obrotow, nalezy rozumie¢, ze stanowisko moze obracac od 0 do
3000 obrotow na minute. Ustawienie wiekszego lub mniejszego niz okreslony zakres moze
spowodowac niestabilnosc¢ stanowiska.

Prad i napigcie: nalezy ustawiC te parametry z uwzglednieniem rodzaju alternatora i jego
wskaznikow. )Jesli zalecisz polecenie SetLoad(300) dla alternatora o maksymalnym pradzie 100
A, bedzie to miato niezwykle negatywne konsekwencje.

K15 i Sense: te opcje s3 automatycznie wtaczane po wejsciu w tryb testowy i wytaczane po wyjsciu.
Nalezy to wzia¢ pod uwage, aby nie pisa¢ dodatkowego kodu. Nie wptynie to na proces, ale opozni
wykonanie.

2. Generowanie raportu

Generowanie raportu uzytkownika jest podobne do tworzenia skryptu uzytkownika.

Aby program korzystat ze skryptow uzytkownika, nalezy je napisaé, odpowiednio nazwac (na
przyktad, jesli lampowy alternatora Lamp 12 woltow, nazwa pliku skryptu powinna brzmiec
LAMP12.xlsx) i wklei¢ do folderu skryptow. Folder znajduje sie na Sciezce C:\UserFiles\Reports.

W tym folderze z kolei znajduja sie dwa foldery Advanced i Quick. Zawieraja szablony skryptow. W
zwigzku z tym Advanced-raporty dla zaawansowanych skryptow, Quick-raporty dla szybkich
skryptow. W tych folderach nalezy wstawic gotowe raporty.

Nastepnie po przeprowadzeniu testu zostanie automatycznie wygenerowany raport dla
utworzonego szablonu.

WAZNE: program dziata w taki sposob, ze po wybraniu okreslonego skryptu wybierany jest
odpowiedni raport. Na przyktad, jesli wybraliSmy zaawansowany skrypt dla 12-woltowego
alternatora lampowego (Sciezka do niego bytaby C:\UserFiles\Scripts \ Advanced \ LAMP12.txt)
odpowiednio zostanie wykorzystany odpowiadajacy mu raport, ktory znajduje sie po Sciezce
C:\UserFiles\Reports\ Advanced\LAMP12.xlsx.
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2.1. Tworzenie wtasnego raportu

Miejsce na raport jest generowane w programie Excel. Tworzona jest tabela, w ktorej zapisywane
sg wartosci zmiennych utworzonych podczas przechodzenia testu automatycznego lub state. Na
przyktad, jesli chcemy wyprowadzic¢ stale #sCurrentTime n #sCurrentDate, nalezy wykonac nastgpujacy
wpis w tabeli:

Time: #sCurrentTime
Date: #sCurrentDate f

Podczas generowania raportu zostang one automatycznie zastgpione wartosciami, ktore zostaty
wygenerowane podczas wykonywania testu. W ten sposob mozna wyswietli¢ w raporcie wszelkie
zmienne utworzone podczas wykonywania testu.

Tester ID: #sTesterName ‘ Alternator test report
AS-PL number: #sAlternatorNumber Type: #sAtlernatorTypg A
Time: #sCurrentTime Voltage: |#iAlternatorVolta M E
Date: #sCurrentDate Current. _ |#iAlternatorCurre :
Pulley dia.: |#fPulleyDi: =E0OUIPME=ENT
Test1 [Idle test Speed: 0 Load: 0% | Diagnosed By: |#sDiagnosedBy
Lamp current #LamplORPNmMA PASS Contacts: #sContacts
FR duty #FrDutyORP|% Tips:
FR frequency #FrFreqORP|Hz
Test2 [start RPM Speed: 0-3000 |Load: 0% |
Start time #iStartTime |msec
Test3 |Freerun test Speed: 0-3000 [Load: 0% |
Start speed #3HAY! |RPM FAIL
Voltage set point #fFreeRunVqV FAIL
Lamp current #fL timA FAIL
FR duty #FrDutyStar| % Standart pulley diameter: 115
FR frequency #FrFreqStar{Hz #iStartRPM
Battery charging current, DC #fFreeRunDCA
Ratterv charaina current AC #fFreeRunACGA

Poniewaz raport jest generowany w programie Excel, podczas tworzenia przedmiotu obrabianego
mozna wykorzystac cata jego funkcjonalnosc: Formuty, reguty, formatowanie itp. Oto przyktad
uzycia funkgji:

S =IF(RC[-2]>10;"PASS";"FAIL")

3 4
“esterName
#sAlternatorNumber Type: #sAtlernatorTy|
.urrentTime Voltage: |#iAlternatorVol
-urrentDate Current: #iAlternatorCur
Pulley dia.: [#fPulleyDiamet
test Speed: 0 Load: 0%
“#fLamplORPImA =IF(RC[-
#ErDutuNRPI 04
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